SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

A.10.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

KOD CPV 45111300-1 ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaghtecznej § wymagania dotyee wykonania i odbioru robét
rozbiérkowych.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosowaka dokument przetargowy i kontraktowy przy zldcan
realizacji robot dotycxych budowy dwéch budynkéw mieszkalnych wielorodgoch wraz z przyiczami i
zagospodarowaniem terenu wdgowie ul. Kolejowa.

1.3. Zakres robdt obgtych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujszystkie czynnici umazliwiajace i magce na celu wykonanie
rozbiorek wystpujacych w obiekcie. W zakres tych robot wchadz
A.10.01.00. — Rozbiorki fundamentéw

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST zgodne z obowizujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kaevykonania robot, ich zgodsé z dokumentagj projektows, SST i
poleceniami layniera.

2. MATERIALY
Dla rob6t wg A.10.01.00 materiaty nie wygtija.

3. SPRZET
Do rozbiorek mae by uzyty dowolny sprzt.

4. TRANSPORT
Transport materiatdbw z rozbhiérkérodkami transportu. Przewony tadunek zabezpieazyprzed spadaniem i
przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty przygotowawcze
Przed przysipieniem do robét rozbiérkowych nale
- teren ogrod#ii oznakowa& zgodnie z wymogami BHP,

5.2. Roboty rozbiérkowe
Roboty prowadzi zgodnie z rozpoggizeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003Dz.U. Nr 47 poz. 401) w
sprawie bezpiec#stwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t widaych.
5.2.1. Rozbidrka starych fundamentow
(1) Powyzsze elementy rozbietaecznie lub mechanicznie.
(2) Powstaty po rozbiérce wykop zasypgruntem piaszczystym zeggczanym warstwami. Wierzchnivarstve
grubgici 0,2 m zasypagruntem rodzimym.
(3) Teren splantow@i oczysci¢ z resztek materiatow.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Wymagania dla rob6t rozbiérkowych podano w punkcie

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymas
B.01.01.01. - Rozbiérki obiektéw kubaturowych -*Jm

8. ODBIOR ROBOT
Wszystkie roboty olgte A.10.01.00. podlegagasadom odbioru robét zanikeych.




9. PODSTAWA PtATNOSCI
Pfaci st za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymunkcie 5 i odebrane przezziimiera
mierzone
w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. UWAGI SZCZEGOLOWE
Materiaty uzyskane z rozbiérek do ponownego wbudoavaakwalifikuje Irkynier.
llosci robot rozbiérkowych mie ulec zmianie na podstawie decyzjiyniera.




